2017-06-28 mechatronika — pytania egzaminacyjne
8:00 CW-7 grupy 2, 3, 4
9:45 CW-7 grupy 1, 5

Al. Przytocz definicj¢ logarytmu i logarytmu gtownego liczby zespolone;.

Podaj wzory na te logarytmy. Oblicz In z —In z.

A2. Przytocz definicj¢ calki nieoznaczone;.
Oblicz [ secx dx. Naszkicuj wykresy y =secx iy = of* sect dr.

A3. Przytocz definicj¢ transformaty Laplace’a L = L{f} funkcji /= f(?).
Oblicz L{e"}. Naszkicuj wykresy y=e iy = L{e}.

Ad. Przedstaw twierdzenie Greena.
Oblicz catke po okregu x*+y*=1 pola [P, O]" = [x*+y, x¥*]".

AS. Przedstaw zagadnienie ozigbiania newtonowskiego: model fizyczny, uzyskanie réwnania,
rozwigzanie ogdlne, rysunek.

A6. Omow rownanie SOM (sprezyna,opor,masa): model fizyczny, rownanie, rozwigzanie
ogoblne, rozwigzanie opisujace drgania uktadu (tj. drgania skonczone), rysunek.

B1. Przytocz definicj¢ 1 wzor na pierwiastek n-tego stopnia liczby zespolonej z.
Wyznacz pierwiastki pierwotne szostego stopnia liczby 1.

B2. Przytocz definicj¢ catki oznaczonej funkcji rzeczywistej jednej zmienne;j.
Przytocz wzér na dlugo$¢ tuku krzywej o rownaniu y = f(x), a <x < b.
Oblicz dtugos¢ tuku paraboli y = 0.5x% rozpostartego nad odcinkiem <0, 1>.

B3. Przedstaw calk¢ Gaussa, zwana takze calka Eulera-Poissona. Wyznacz jej wartos¢.

B4. Co to jest pole wektorowe F okreslone w przestrzeni R® ? Przytocz definicje jego
gradientu, dywergencji i rotacji, zapisujac je z i bez uzycia operatora nabla (V).

BS5. Przedstaw wzrost logistyczny Verlhusta: model fizyczny, rownanie — takze z jednym
parametrem, rozwigzanie ogolne, rysunek.

B6. Omow rownanie KOC (kondensator,opornik,cewka): model fizyczny, rownanie,
rozwigzanie ogdlne, rozwigzanie opisujace drgania obwodu (tj. drgania skonczone), rysunek.
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